Podstawy chirurgii robotycznej
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24-25.06.2024 r.

Kierownicy naukowi kursu:

Profesor dr hab. n. med. Marek Durlik — Kierownik Kliniki Chirurgii Gastroenterologicznej i
Transplantologii PIM MSWiA

Profesor dr hab. n.med. Piotr Suwalski — Dyrektor PIM MSWiA, Kierownik Kliniki Kardiochirurgii i
Transplantologii PIM MSWiA.

Kierownictwo organizacyjne kursu:

Lek. med. Michat Hampel

Dr n. med. Radostaw Smoczynski

Wyktadowcy:

Prof. dr hab.n.med. Filip Dgbrowski
Prof. dr hab.n.med. Jakub Dobruch
Prof. dr hab.n.med. Marek Durlik
dr n.med. Elzbieta Nowacka

Prof. dr hab.n.med Jacek Sobocki
Prof. dr hab.n.med Piotr Suwalski

Prof. dr hab.n.med Marek Szczepkowki

1 dzien: 24.06.2024
Czesc Teoretyczna:
09:00-10:00 - Miejsce techniki robotowej we wspodtczesnej chirurgii- zarys historyczny, stan

obecny, perspektywy — Prof. dr hab. n. Med. Marek Durlik- Kierownik Kliniki Chirurgii
Gastroenterologicznej i Transplantologii CMKP, PIM MSWiA, Warszawa

10:00-11:00 — Robotyczna chirurgia onkologiczna gérnego odcinka przewodu pokarmowego
oraz operacje bariatryczne — Prof. CMKP dr hab. n. med. Jacek Sobocki - Kierownik Kliniki
Chirurgii Ogdlnej i Zywienia Klinicznego CMKP, SPSK im. prof. W. Ortowskiego, Warszawa

11:00-12:00 — Robotyczna chirurgia dolnego odcinka przewodu pokarmowego - Prof. dr hab.
n. med. Marek Szczepkowski — Kierownik Kliniki Chirurgii Kolorektalnej, Ogdlneji Onkologicznej
CMKP, Szpital Bielaniski, Warszawa

12:00-13:00 - Zastosowanie techniki robotycznej w ginekologii onkologicznej (rys historyczny,
wskazania , przeciwskazania, najwazniejsze etapy operacji, zalety i wady) — Profesor CMKP dr
hab. n. med. Filip Dgbrowski — Kierownik Kliniki Ginkologii i Potoznictwa CMKP, Szpital Bielanski,
Warszawa




Czesc¢ Praktyczna:
13:00- 15:00

| grupa:
Zapoznanie sie z robotem DaVinci — prezentacja narzedzi, dokowanie, éwiczenia na fantomie.

Il grupa:
Zapoznanie sie z symulatorem- ¢éwiczenia praktyczne.

Lek. Katarzyna Baumgart-Gryn
Lek. Tomasz Chetchowski

Lek. Michat Hampel

Lek. Grzegorz Witkowski

dr n.med. Radostaw Smoczyniski

Klinika Chirurgii Gastroenterologicznej i Transplantologii CMKP, PIM MSWIA, Warszawa

2 dzien: 25.06.2024
Czesc Teoretyczna:

09:00- 10:00 — Zastosowanie techniki robotycznej w_Chirurgii trzustki (rys historyczny,
wskazania , przeciwskazania, najwazniejsze etapy operacji, zalety i wady) - Prof. dr hab. n. Med.
Marek Durlik- Kierownik Kliniki Chirurgii Gastroenterologicznej i Transplantologii CMKP, PIM
MSWiA, Warszawa

10:00-11:00- Zastosowanie techniki robotycznej w Kardiochirurgii (rys historyczny, wskazania,
przeciwskazania, najwazniejsze etapy operacji, zalety i wady) — Prof. Dr hab. n. med. Piotr
Suwalski - Dyrektor PIM MSWIiA - Kierownik Kliniki Kardiochirurgii i Transplantologii PIM
MSWiA, Warszawa

11:00-12:00 — Zasady opieki anestezjologicznej u pacjentéw poddawanych operacjom
robotycznym - dr n.med. Elzbieta Nowacka — Oddziat Anestezjologii i Intensywnej Terapii-
Samodzielny Szpital Kliniczny im. Prof. W. Orfowskiego w Warszawie.

12:00-13:00 — Zastosowanie techniki robotycznej w_Urologii (rys historyczny, wskazania ,
przeciwskazania, najwazniejsze etapy operacji, zalety i wady) - Prof. dr hab. n. med. Jakub
Dobruch - Kierownik Kliniki Urologii CMKP, SPSK im. prof. W. Orfowskiego, Warszawa




Czesc¢ Praktyczna:
13:30- 15:30

| grupa:
Zapoznanie sie z symulatorem- ¢éwiczenia praktyczne.

Il grupa:
Zapoznanie sie z robotem DaVinci — prezentacja narzedzi, dokowanie, éwiczenia na fantomie.

Lek. Katarzyna Baumgart-Gryn
Lek. Tomasz Chetchowski
Lek. Michat Hampel

Lek. Grzegorz Witkowski
dr n.med. Radostaw Smoczyniski

Klinika Chirurgii Gastroenterologicznej i Transplantologii CMKP, PIM MSWIA, Warszawa
Zaliczenie — Test jednokrotnego wyboru.

15:30-16:00



